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Titulo: Disefio y desarrollo de un sistema de control automético de micro-posicionamiento
asistido por visién artificial.

Resumen: En este proyecto se pretende disefiar, desarrollar e implementar un sistema
automatizado de control de microposicionamiento asistido por vision artificial, el cual sera
utilizado especificamente para la caracterizacion y encapsulamiento de chips Opticos
integrados para telecomunicaciones, y con potenciales aplicaciones en sensores
biol6gicos. Se utilizara una plataforma motorizada de 6 grados de libertad de precisién
submicrométrica para la ejecucion de los movimientos de roto-traslacién, y un microscopio
optico digital para captura de imagenes del dispositivo 6ptico y la realimentacion del
sistema. Se propone utilizar una metodologia de desarrollo modular, es decir, se divide el
sistema en diferentes médulos independientes, interconectados entre si. En particular, se
desarrollard un médulo de control de posicionamiento comandado con Arduino, otro de
adquisicion y tratamiento de imagenes utilizando una Raspberry, y por Gltimo una interfaz
de usuario en una PC. Este tipo de enfoque nos permitird contar con un sistema escalable
para futuros desarrollos para la fabricacion de chips foténicos de forma comercial y en
volumen. En lo referido al desarrollo de algoritmos, utilizaremos softwares de cddigo
abierto como ser Python para la interfaz de usuario, OpenCV para el procesamiento de
imagenes y el IDE de Arduino para el control de desplazamientos.Finalmente, es
importante resaltar que este proyecto es de interés para la carrera de Ingenieria en
Automatizacion y Control Industrial ya que se integrardn contenidos que abarcan las
principales areas de conocimiento: control, automatizacion y electrénica. En particular,
utilizaremos técnicas que se desarrollan en las materias de control de robots, control
automatico, vision artificial, entre otros. Consideramos que el proyecto, ademas de recurrir
a la experiencia particular de cada uno de los participantes en cada tematica, impulsara la
formacion especifica e integracion de recursos humanos, ademas de promover el
intercambio entre grupos de investigacién internos e instituciones externas.
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